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1
مفاهیم فصل اول: 

پایه داده کاوي و 
ماشین لرنینگ

مقدمه

سومجلسه - جلسه اول
مفاهیم اولیه 

ارزیابی سیستم هاي یادگیري
در پایتونیادگیري ماشینپیاده سازي مفاهیم اولیه

2
روش : فصل دوم

یادگیري هاي 
نظارت شده 

رگرسیون

جلسه –چهارمجلسه 
هشتم

شبکه عصبی مصنوعی
ماشین بردار پشتیبان

درخت تصمیم
پیاده سازي الگوریتم هاي یادگیري نظارت شده در پایتون

نهمجلسه آزمون میان ترم3

4
روش : ومسفصل 
یادگیري هاي 

نظارت نشده 

k-meansالگوریتم 
جلسه –دهمجلسه 

چهاردهم
روش هاي خوشه بندي سلسله مراتبی
الگوریتم خوشه بندي مبتنی بر تراکم

پیاده سازي الگوریتم هاي یادگیري نظارت نشده در پایتون
-مجموعه اي از سوالات و مسایلآزمون نهایی

فعالیت هاي عملی
مقالاتبررسی (مکانیداده کاويماشین روش هاي یکی از پیاده سازي ، موضوع: پروژه به صورت انفراديک یپروژه

هاي بررسی شده در مقالات در یک منطقه نمونه)و پیاده سازي یکی از روشمختلف 


